(8) Protecbes de corrente URP6402 - URP6403

8 — Protecdes de corrente
8.1 — Origem da corrente de neutro

A origem da corrente de neutro (N) é definida através do parametro IN N/D programado na pasta
GERAL do programa aplicativo de configuragéo e leitura do relé. O relé calcula numericamente a
corrente de neutro através de soma vetorial das correntes das fases A, B e C ou mede através da

entrada ID.
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== Pextron Controles Eletrénicos

Relé: URPG402-5/6403-5 Local: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS | m
t + OA: 0S: [ordem ge servico| DATA' |01/01/2010] I l
Ler Relé r Relé Ler Arquive Gravar Arquive  EquIpamento: Solicitante: |R55P°DSE'WEl efon solicitante | PExTRo“

TERMO CONFIGURACOES ENTRADAS SA[DASMOTOR SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 12t(52) COMUNICACAO DNP

Relacdo dos transformadores de medigdo o UETES FREQ. (81)
RTCFN [1 reo 1 | me 1] Frominal Fiiltra Frof[o.19s | IF(t [0.097 |
Sincronismo (25) F<<1fp[585 |F<<1t[10 1dF/dt [0 14FP[59.5  |<<1dFt[1
DettaF [0.199 | DeltaANG [5___| DefasVAs (060 O30 @0 O+300+60 | plsas_|Fectifio__Jjectafiaslo ] <crofPlsos Jeciarell ]
: F<<2fp[56.5 |F<<2t|0.097 |||<<2dFjdt(0  |<<2dFP|595 |<<2dFt/1 |
DetaV [3 | ajustvAs @100001732 Q0577 O3 000
; i - F>>1fp[62  |F>>1t[30  ||>»1dFjdt[0 |>>1dFP|606 [>=1dFt/1 |
Retomo de disce (51C) Alimentacdo auxiliar(27-0)
Tdisca 0.097 Vea v| veeo70[78 ] Fo>2fpl66  |F>>21(0.007 | |->20Fjdt[0  |>>20FP[605 |[>>2dF11 |

Tempo check de disjuntor

T62-BF (S0BF)

Deteccio de 2H 78 (Salto Vetorial)
h2 VsT78 [15 | BLV78 |50 |
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
Set Open D Set TemplD
Tmp |2t Origem da corrente de neutro (IN) Sobretensio de Neutro por VAs
amiz 0] |NND 0=Calculado 1= Medido V=:NVAs [on -
HLT.
Pei2d 0 | Thre, HLT Nt HLTGSt  Calendario e relégio (Relogio)
Pei25 [0 [pog7 | [oos7 | 0097 | Ane Més Dia
Prel2tC l:l Defasar/Ajustar Tensées de Fase | | | | m; m;
DefasVF O-60 O-30 @0 (O+30 O+60 i data/hora || data/hora
[ Gravar Prel2t e SetOpen Hora Minuto Segundo digitada sistema
AjustVF @1.000 O1.732 0057 03000 | Il Il
Programacdo em tela = Arquivo (C-\PextromURP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default rcf)
Reconectando: 0  Tentativas: 0 > RX
Figura 8.1: Pasta GERAL do programa aplicativo.
Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
. ] 0 | neutro calculado numericamente
IN N/D Origem da corrente da unidade de neutro : -
neutro medido através da entrada ID
Notas:

1 — com neutro calculado numericamente usar RTC FN como relagéo de TC.
2 — com neutro medido através da entrada ID usar RTC D como relacao de TC.

Tabela 8.1: Parametro para selegdo da origem do neutro.
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(8) Protecbes de corrente URP6402 - URP6403

8.2 — Protecéo de sobrecorrente
8.2.1 — Unidade instantanea

Relé de sobrecorrente com fungdes 50, 50N e 50Q/46.

8.2.1.1 — Ajustes disponiveis

A programacdo dos parametros € realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.2 sinaliza os parametros
disponiveis da unidade instantanea para o SET 1.

5= Pextron Controles Eletrénicos = (] X
- Relé: URP6402-5/6403-5 Local: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS | E
* 2 OA: |ordem de Ajuste | OS: [ordem de Servico| DATA: I_l®
Gra:'.a: Relé Ler Arquivo Gravar Arquivo Equipar;l-;;;-iBay 12 Solicitante: ‘Responsfi‘"ﬂ e/ou solicitante ‘ PEXTRON
TERMO CONFIGURAGCOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTOR SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I12t(52) COMUNICACAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Dirgciqnal Qe Def. sobretensao (59_1)
: . ) g X (= i g . poténcia ativa —
BFip 1 | BNip [025 baip 5 | bRap [T | BNap 125 | E5p V>>Fvp (400
I>F curva I>N curva I>chwa@ I>Fdcuv  |MI v I>Ndcuv |MI v dPinv [ Va>Ft @l
I>Falfa 1 i>Nalfa 1 I>Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I>Ndalfa 1 P>>FPp (250 | Inst sobretenso (59_2)
[>Fbeta 1 I>Nbeta 1 1>Qbeta 1 I>Fdbeta 1 |>Ndbeta 1 Pr>Ft (0097 | VeFwp 400 |
I>F delta 0 [>Ndelta 0 I>Qdelta 0 I>Fd delta 0 I>Nd delta O Ves>Ft 0.097
I>FK 135 >NK 135 QK 135 I>FdK 135 >NdK 135 rDiie_ci"_"a' o= S
I>Fdt |1 BNat [1 | pad [1 | pRdet [t ] Nt 1 ] (320) neutro (59N/64G)
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) dFinv [ dNinv ] dQinv [ i Uiy 100
I>>Fip I@ 1>>Nip E TipoN 0 Qr>>FQp |250 V>=Nt 0.097
I>>Ft W I>>Nt W Qr=>Ft 0.097 | Def. subtensao (27_1)
. - S - o MEMdF [1 | VvpoldN [10 S R V<<Fvp  [10
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF |45 _] AMTdN |45 Modo © Mot V<<Ft 0.097
>>>Fip 1 | 1>>Nip [025 15>>Qip[200 || 1>>>Fdip [200 | 1>>Ndip [25 o last. sublsssio (27:2)
I>>>Ft Cl I>>>Nt Cl I>>>Qt W I>>>Fdt @ I>>Ndt Wg—‘ V<<<Fvp El
Subcorrente de fase (37) Restricdo por tensao (50v/51v/67v) V=<<Ft 0.097
I<<Fip @ l<<Ft I>FVR @
I<<<Fip [0.199 | Instantaneo/Definido de GS (50/51GS) CURIAR
1>>GSip (50 | 1>>Gst[0.097 | SET1
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextron\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default.rcf)
Reconectando: 0 Tentativas: 0 > RX

Figura 8.2: Pasta SET 1 sinalizando a unidade instantanea.

Os ajustes de fase e neutro estdo disponiveis nos parametros listados na tabela 8.2.

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
I>>>Fip Corrente de partida instantanea de fase. 50 0,10 ... 100 (x RTC FN) A
I>>>F t Tempo instantaneo de fase. 50 0,00...1,00s

0,048... 100 A

) o . (X RTC FN para IN N/D = 0)

I>>>N ip Corrente de partida instantanea de neutro. 50N

0,012...25A

(X RTC D paraINN/D =1)
I>>>N t Tempo instantaneo de neutro. 50N 0,00...1,00s
1>>>Q ip Corrente de partida instantanea de fase de sequéncia negativa. 0,10 ... 100 (x RTC FN) A
50Q/46
I>>>Q't Tempo instantaneo de fase de sequéncia negativa. 50Q/46 0,025...1,00s
Tabela 8.2: Parametros para ajuste da unidade instantanea.
8.2
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8.2.1.2 — Funcionamento

Quando o valor da corrente em uma das entradas, ou em todas, for 2% acima do respectivo valor
ajustado para partida (pick-up) da unidade o relé dispara a contagem de tempo da unidade. Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida
configurada na matriz fecha instantaneamente e permanece energizada até o valor de corrente
atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida. O tempo de atuacdo da
unidade é menor que 50 ms.

8.2.1.3 — Sinalizacéo

O estado da protecdo é indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDICOES do programa
aplicativo de configuragéo e leitura do relé.

8.2.2 — Unidade temporizada

8.2.2.1 — Unidade temporizada de tempo dependente
Relé de sobrecorrente fungdes 51, 51N e 51Q/46.

8.2.2.1.1 — Ajuste da corrente de partida

A programacdo dos parametros € realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura xx sinaliza os parametros
disponiveis da unidade temporizada para o SET 1.

= Pextron Controles Eletrénicos = a X
E: Relé: URP6402.5/64035 Local: |[PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS | o m
5 N
; % * : 2 OA: [ordem de Ajuste | OS: [Ordem de Servico| DATA: [01/01/2010 _l
Ler Relé Graver Relé Ler Arquivo Gravar Arquivo  EQuipamento: [Bay 12 Solicitante: |Responsavel e/ou solicitante ] PEXTRON
TERMO CONFIGURAGCOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTORI SET 1 ISET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICAGAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def. sobretensao (59_1)
) téncia ati e
I>Fip  [1 | BNp (025 | paip I>Fdip |1 I>Ndip  [1.25 o Vs>Fvp (400
I>F curva lMl \/‘ >N curva ‘Ml \/‘ 1>Qcurva (Ml v||I>Fdcuv [MI o I>Ndcuv  |MI M dPinv [ V>>Ft 0.097
I>Falfa 1 I>Nalfa 1 I>Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I>Ndalfa 1 Pr>>FPp |250 Inst. sobretens3o (59_2)
I>Fbeta 1 I>Nbeta 1 I>Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I>Ndbeta 1 Pr>>Ft 0.097 V=>>F vp _400
I>F delta 0 I>Ndelta 0 1>Qdelta 0 I>Fddelta O I>Nd delta 0 V>>>Ft (0,097
I>FK 135 >NK 135 >QK 135 >FdK 135 I>NdK 135 Direcional de ;
p Def. sobretensao de
>Fat 1 | BNa [1 | soa [1 Fddt (1 | BNddt 1 (320 neutro (59N/64G)
- } Va3N 400
Definido Fase (51) Def. Neutro (51N) dF inv O dNinv 0 dQinv [J P
. Er— 97
>>Fip (200 | 1>Nip [50 \ TioN [0 | aesFap [250 vosNt (0097 |
I>3Ft \0_097 \ I>>Nt \0_097 \ Qr>>Ft  |0.097 Def. subtens3o (27_1)
MEMdF  [1 | vpoldn  [10 | V<<F v 10
Z———— e e I . J
Fase (50) Neutro (50N) seqneg (500/46)  AMTdF |45 AMTdN MaiapE V<<Ft  [0.097
ionofasico
1>>>Fip [1 | 1>>Nip [0.25 | 1>>>qip[200 | 1>>Fdip I>>Ndip |25 | i Tatssic Kot subleisto (Z7:2)
1>>>Ft [0 | B>>nt o | >>at [0.023 I>>>Fdt [0.046 | 1>>Ndt  [0.046 | V<<sFvp
Subcorrente de fase (37) Restricdo por tens3o (50v/51v/67v) Ve<<Ft 0.097
I<<Fip (0199 | I<<Ft [0097 |  I:FVR [100 |
: COPIAR v
S5 10g10.199 Instantaneo/Definido de GS (50/51GS) [ ]
1>>GSip [50 | 1>>Gst[o.097 | SET1
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextron\URP6402\URP640x_72a250_V5_8 400V_default rcf) ‘
Reconectando: 0 Tentativas: 0 X RX

Figura 8.3: Pasta SET 1 sinalizando a unidade temporizada de tempo dependente.

Os ajustes de fase e neutro estao disponiveis nos parametros listados nas tabelas 8.3, 8.4 e 8.5.
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Fase
Parametro Descri¢cao do parametro Faixa de ajuste
I>Fip Corrente de partida tempo dependente de fase.51 0,04 ... 13 (x RTC FN) A
I>Fcurva | Tipo de curva de atuacgéo para fase. 51 NI=MI—El-IT - [2T - FLAT —
USER
I>F a Constante o para a curva USER de fase. 51 0,020 ... 3,00
I>F B Constante 3 para a curva USER de fase. 51 0,000 ... 1,00
I>F o Constante & para a curva USER de fase. 51 0,000 ... 1,00
I>F K Constante K para a curva USER de fase. 51 0,10 ... 100
I>F dt Constante dt para a curva de fase. 51 0,01 ... 3,00
Tabela 8.3: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo dependente de fase.
Neutro
Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
0,048...13 A
) ) (X RTC FN para IN N/D = 0)
I>N ip Corrente de partida tempo dependente de neutro. 51N
0,012..3,25A
(x RTC D2 paraIN N/D = 1)
I>Ncurva | Tipo de curva de atuag&o para neutro. 51N NI =Mi—El _UI;E_RQT —FLAT -

I>N o Constante o para a curva USER de neutro. 51N 0,020 ... 3,00
I>N B Constante j para a curva USER de neutro. 51N 0,000 ... 1,00
I>N & Constante & para a curva USER de neutro. 51N 0,000... 1,00
I>N K Constante K para a curva USER de neutro. 51N 0,10 ... 100
I>N dt Constante dt para a curva de neutro. 51N 0,01 ... 3,00

Tabela 8.4: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo dependente de neutro.

Sequéncia Negativa de Fase

Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
. Corrente de partida tempo dependente de sequéncia negativa de
1>Q ip fase. 510/46 0,04 ... 13 (x RTC FN) A
I>Qcurva | Tipo de curva de atuac&o para sequéncia negativa de fase. 51Q/46 NI —MI-El —UI'SI'E—RIZT —FLAT-

150 o Constante a para a curva USER de sequéncia negativa de fase. 0,02 ... 3,00
51Q/46

1>Q B Constante B para a curva USER de sequéncia negativa de fase. 0,00 ... 1,00
51Q/46

1505 Constante & para a curva USER de sequéncia negativa de fase. 0,00 ... 1,00
51Q/46

I>Q K Constante K para a curva USER de sequéncia negativa de fase. 0.10 ... 100
51Q/46

>Q dt Constante dt para a curva de sequéncia negativa de fase. 51Q/46 0,10 ... 3,00

Tabela 8.5: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo dependente de sequéncia negativa de fase.

Notas: 1 - Com correntes de entrada acima de 100A para corrente nominal (In) de 5A, a atuacéo do relé da unidade
temporizada tende ao tempo definido.

© Pextron Controles Eletronicos Ltda
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(8) Protecbes de corrente URP6402 - URP6403

8.2.2.1.2 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade temporizada de tempo definido dependente, a corrente da
entrada deve ultrapassar em 1,02 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado na curva do
relé, a saida configurada na matriz fecha ap6s tempo da curva e permanece energizado até o
valor de corrente atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida.

O tempo de atuacdo depende do valor da corrente. Quanto maior for o valor da corrente acima do
valor de partida menor sera o tempo de atuacao (IEC 60255-3 e IEC 60255-151). A equacéo 1
caracteriza a unidade temporizada de tempo dependente para fase e neutro.

. Kxdt +8xdt
i M2 — B ) (equacéo 1)

Onde:
t - tempo de atuacao tedrica.
K - constante que caracteriza a curva.
dt - dial de tempo.
M - mudltiplo da corrente de atuacdo (corrente de entrada / corrente de partida).
o - constante que caracteriza a curva.

- constante que caracteriza a curva.

- constante que caracteriza a curva.

A tabela 8.6 fixa as constantes para as curvas normalizadas.

Constantes
Curva K o B )
Normalmente inversa (NI) 0,14 0,02 1 0
Muito inversa (MI) 13,5 1 1 0
Extremamente inversa (El) 80 2 1 0
IT 60 1 0 0
1°T 540 2 0 0
FLAT 1 0 0 0

Tabela 8.6: Constantes para curvas normalizadas unidade temporizada de tempo dependente.

Quando o parametro que define a curva é programado em NI, Ml, El, IT, 12T e FLAT o relé fixa
automaticamente as constantes da curva. Para programacdo em USER, o usuario determina as
constantes da curva e gera curvas intermediarias.
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2.2.1.3 - Exemplos de curvas normalizadas

Os anexos relacionados na tabela 8.7 exemplificam curvas normalizadas.

Anexo 1 Normalmente inversa (NI)
Anexo 2 Muito inversa (MI)

Anexo 3 Extremamente inversa (El )
Anexo 4 Curva T

Anexo 5 Curva 12T

Tabela 8.7: Anexos de curvas normalizadas da unidade temporizada de tempo dependente.

8.2.2.1.4 - Sinalizacao

O estado da protecdo é indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDICOES do programa

aplicativo de configuracéo e leitura do relé.
8.2.2.2 — Unidade temporizada de tempo definido
Relé de sobrecorrente funcdes 51, 51N e 50GS / 51GS.

8.2.2.2.1 — Ajuste da corrente de partida

A programacdo dos parametros é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuragdo e leitura do relé. A figura 8.4 sinaliza os parametros

disponiveis da unidade temporizada para o SET 1.
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= Pextron Controles Eletrénicos - o X
= Relé: URP6402-5/6403-5 Local: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS | ® m
- -,
% e t ¥ OA: [ordem de Ajuste | OS: [Ordem de Servico| DATA: [01/01/2010 =
L:r.ReIe' Gra:/'a.r Relé Ler Arquivo Gravar Arquive  EqQuipamento: Solicitante: ‘Responsével e/ou solicitante ‘ PEXTRON
TERMO CONFIGURAGCOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTOR| SET 1|SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDIGOES I2t(52) COMUNICAGCAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def. sobretens3o (59_1)
téncia ati
e 1] bne bap [5 Jorap 1| bup [z ] Pelecaiv e
I>F curva [MI v|  I>Ncuva[mi V| euva[Ml o] i>Fdeu 1>Nd cuv P O V>>Ft (0,097
I>Falfa 1 I>Nalfa 1 I>Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I>Ndalfa 1 Pr>>FPp |250 Inst. sobretens3o (59_2)
I>Fbeta 1 [>Nbeta 1 1>Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I>Ndbeta 1 Pr>Ft  [0.097 Va>3F vp
I>F delta 0 I>Ndelta 0 1>Qdelta 0 I>Fd delta 0O I1>Nddelta O V>=>Ft (0,097
5FK 135 5NK 135 QK 135 I>FdK 135 I>NdK 135 Direcional de -
P Def. sobretensao de
BFat [1 | BNa [1 >adt [1 | prdet 1 | pNdat [1 (320) neutro (59N/64G)
i i . V=>N
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) dFinv [] dNinv [ dQinv O b
[>>Fip |200 1>>Nip [50 TipoN [0 Qr>FQp 250 EERNE
I>>Ft 0.097 I>>Nt |0.097 Qr=>Ft !0.097 Def. subtensao (27_1)
MEMdF |1 VpoldN |10 V<<Fy 10
Instantaneo de I de aneo de P Poténcia Ativa P
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF |45 AMTdN |45 Modo @ Mt V<<Ft 0.097
jonorasico
I>>>Fip |1 | I>>>Nip |0.25 1>>>Qip |200 I>>>Fdip I>>Ndip |25 O Thtssico Inst. subtens3o (27_2)
I>>>Ft |0 I>>>Nt |0 >>>Qt |0.023 I>>>Fdt |0.046 I>>Ndt  |0.046 V<<<Fvp [10
Subcorrente de fase (37) Restricdo por tensdo (50v/51v/67v) V<<<Ft 0.097 |
I<<Fip |0.199 I<<Ft I>FVR [100
i COPIAR v
I==SFing|0.199 Instantaneo/Definido de GS (50/51GS)
1>>GS ip [50 | >>Gsto.097 | SET1
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextron\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default.rcf)
Reconectando: 0 Tentativas: 0 ™ RX
Figura 8.4: Pasta SET 1 sinalizando a unidade temporizada de tempo definido.
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Os ajustes de fase, neutro e sensor de terra estdo disponiveis nos parametros listados na tabela
8.8.

Parametro Descrigdo do parametro Faixa de ajuste
I>>Fip Corrente de partida tempo definido de fase. 51 0,1...100 (x RTCFN) A
I>>Ft Tempo definido de fase. 51 0,10...240s
0,048... 100 A
I>>N ip . . (X RTC FN para IN N/D =0)
Corrente de partida tempo definido de neutro 51N 0,012 ... 25 A
(X RTC D paraINN/D=1)
I>>Nt Tempo definido de neutro. 51N 0,10...240s
. Corrente de partida tempo definido de sensor de terra.
I>>GSip 50GS/51GS 0,02...50 (x RTC D) A
I>>GS't Tempo definido de sensor de terra. 51GS 0,0...240s

Tabela 8.8: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo definido.

NOTA: Sobrecorrente instantanea de sensor de terra (50GS) é habilitada quando o parametro I>>GS't for igual a 0.
8.2.2.2.2 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade temporizada de tempo definido definido, a corrente da
entrada deve ultrapassar em 1,02 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida
configurada na matriz fecha ap6s tempo da programado e permanece energizado até o valor de
corrente atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida.

8.2.2.2.3 — Sinalizacao

O estado da protecdo é indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDICOES do programa
aplicativo de configuragao e leitura do relé.

8.3 — Protecédo de subcorrente
8.3.1 — Unidade temporizada de tempo definido e instantanea

Relé de subcorrente funcéao 37.

8.3.2 — Ajuste da corrente de partida

A programacdo dos parametros € realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.5 sinaliza os parametros
disponiveis da protecdo de subcorrente de fase para o SET 1.
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= Pextron Controles Eletrénicos o O X
e oo Relé: URP6402-5/6403-5 = Local: [PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS ] m
3 . 4 OA: [ordem de Ajuste | OS: [ordem de Servico| DATA: [01/01/2010 I _’®
L-e.r.ReIé Gra:'.a.r Relé Ler Arquivo Gravar Arquivo  EQUipamento: |Bay 12 | Solicitante: ‘Responsével e/ou solicitante ‘ PEXTRON
TERMO CONFIGURAGCOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTOR|SET1|SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICACAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def. sobretens3o (59_1)
Fip 1 | eNip (025 ] Baip [ | sRdp I>Ndip  [1.25 :‘3"2';;‘“3 atva Va>Fvp (400
I>F curva ‘Ml v|  I>Ncuva ‘MI v|  I>Qcuvalmi v| I>Fdcuv I>Ndcuv  |MI v S e | V>>Ft 0.097
I>Falfa 1 I>Nalfa 1 I>Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I>Ndalfa 1 Pr>>F Pp Inst. sobretens3o (59.2)
I>Fbeta 1 I>Nbeta 1 I>Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I>Ndbeta 1 Pr=>Ft 0.097 V==>Fvp |400 |
I>F delta 0 I>Ndelta 0 I>Qdelta 0 I>Fddelta 0 I>Nd delta O Vez>Ft 0.097 |
5FK 135 SNK 135 QK 135 I>FdK 135 sNdK 135 Direcional de .
P Def. sobretensao de
i>Fdt |1 | BNat |1 | pada |1 I>Fddt |1 | sNgat 1 (320) neutro (59N/64G)
: = : V>>N 400
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) dFinv [] dNinv [ dQinv [ b
I>>Fip 200 | =>Nip [50 [ TipeN [0 Qr=>FQp (250 |
>>Ft (0097 | 1>>Nt  [0.097 | am>Ft (0097 | Def. subtens3o (27_1)
= - X MEMdF [1 | vpoidn  [10 | e VesFwp - [10
de I de de —_— b Poténcia Ativa
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF |45 ] AMTdN |45 Modo s V<<Ft 0.097
G _ jonorasico
I>>>Fip [1 | 1=>>Nip [0.25 | 1>>>qip 200 I>>>Fdip [200 I>>Ndip |25 o Nist sabtasstio (27:2)
I>>>Ft [0 | B>>Nt [0 | 1>>>qt [0.023 I>>>Fdt [0.046 I>>Ndt  [0.046 VeesFyp |10 ]
Subcorrente de fase (37) Restricdo por tensdo (50v/51v/67v) Ve<<Ft 0.097
I<<Fip (0199 | 1<t o097 || BFVR [100
i COPIAR v
<<<Fip [0.199 | Instantaneo/Definido de GS (50/51GS)
1>>GS ip [50 | >>Gst[o.097 | SET1
Programacao em tela = Arquivo (C:\PextroM\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default.rcf) |
Reconectando: 0 Tentativas: 0 X RX

Figura 8.5: Pasta SET 1 sinalizando a unidade de subcorrente.

Os ajustes de Subcorrente definido e subcorrente instantanea e
listados na tabela 8.9.

stdo disponiveis nos parametros

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
I<<Fip Corrente de partida tempo definido de fase de subcorrente.37 0,10... 100 (x RTC FN) A
I<<Ft Tempo definido de fase de subcorrente. 37 0,10...240s
0,1...100 (x RTC FN) A
I<<<Fip |Corrente de partida Subcorrente instantanea de fase 37 (*Para versdo de relé x,39 e
superior)

Tabela 8.9: Parametros para ajuste da unidade de subcorrente.

8.3.3 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade de subcorrente a corrente da entrada deve ser menor que
0,98 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a corrente continuar abaixo do

valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida

configurada na matriz fecha apos

tempo programado e permanece energizado até o valor de corrente atingir o valor de rearme

(drop-out) de 102 % da corrente de partida.
Para I<<<F ip a atuagéo independe do tempo.

8.3.4 — Sinalizacéo

O estado da protecéo é indicado nos leds da IHM local e na
aplicativo de configuragéo e leitura do relé.

pasta MEDICOES do programa
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8.4 — Restricdo por tenséo

Relé de sobrecorrente tempo dependente de fase com restri¢cdo por tensédo (50V/51V/67V).

8.4.1 — Ajuste da tensao de restricdo

A programacao do parametro € realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do programa
aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.6 sinaliza o parametro disponivel da
protecdo de sobrecorrente de fase com restricdo por tensdo para o SET 1.

= Pextron Controles Eletrénicos o a X
[ ] [ -] Relé: URP6402-5/64035 Local: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS
5+ Ba 4 ¥ 3 : [ J®
OA: |Ordem de Ajuste 0Os: M} DATA: |01/01/2010 —————————]

Ler Relé Grover Relé  Ler Arquivo Gravar Arquivo EqUIpamento: Solicitante: [Responsavel e/ou solicitante | PEXTRON

TERMO CONFIGURAGCOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTOR|SET1|SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICACAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def. sobretensao (59_1)

. téncia ati

brp [ | owp (25 | bap [ | [ | bhp [ ] PSR yry o |
I>F curva [MI v Neuva [MI v|  >acuvalmi | IsFdcw (M1 V| BNdew [M Y| i O ve>Ft (0097 |
I>Falfa 1 I>Nalfa 1 I>Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I>Ndalfa 1 Pr=>FPp |250 Inst. sobretensdo (59_2)
I>Fbeta 1 I>Nbeta 1 I>Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I>Ndbeta 1 Pr>>Ft  |0.097 Va>>Fvp 400
I>F delta 0 I>Ndelta 0 I>Qdelta 0 I>Fd delta O I>Nd delta O Ves>Ft 0.097

I5FK 135 I>NK 135 I>QK 135 >FdK 135 I>NdK 135 Direcional de _
S k P Def. sobretensao de
I>Fdt  [1 | BNat [1 | maa |1 | 1>Fdat |1 I>Nddt |1 | (320) neutro (59N/64G)
i i X V=>N 400
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) dFinv [ dNinv [ dQinv [] b
I>>Fip [200 | >Nip [50 | TippN |0 | ar>Fap [250 vo>Nt  [0097 |
>>Ft (0097 | 1>>Nt 0097 | Qr->Ft  |0.097 Def. subtens3o (27_1)
MEMdF |1 VpoldN |10 \ T V<<Fvp |10
I a de I a de I a de Poténcia Ativa
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF !45 ‘ AMTdN |45 | Modo @ Moreies) V<<Ft 0.097
2 X 5 onorasico
Eenni! | T | B 1% O Trifasico Inst. subtens3o (27.2)
I>>>Ft [0 | >>Nt [0 | >>qt 0023 | i>>>Fdt [0.046 I>>Ndt  [0.046 | V<<<Fyp |10
Subcorrente de fase (37) Restricio por tens3o (50v/51v/67v) V=<<Ft 0.097
I<<Fip [0.199 | 1<<Ft [o097 | |1:FVR [100
ip [t i COPIAR v
l<<<Fip [0.199 | Instantaneo/Definido de GS (50/51GS)
1>>GS ip [50 | >>Gstfo007 | SET1

Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default.rcf) ]

Reconectando: 0 Tentativas: 0 ™ RX
Figura 8.6: Pasta SET 1 sinalizando a unidade de sobrecorrente de fase com restricédo por tensao.
O ajuste esta disponivel no parametro listado na tabela 8.10.
Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
de Restricdo de sobrecorrente de fase por Tenséo.
I>F VR 50v/51v/67v 2,0...400 x RTP) V

Tabela 8.10: Parametro para ajuste da unidade de sobrecorrente tempo dependente de fase com restricdo por tenséo.

8.4.2 — Funcionamento

Reducgdo na tensdo pode indicar uma falta no sistema elétrico e ser utilizada para aumentar a
sensibilidade de atuacao do relé de sobrecorrente por tempo dependente. Neste caso o tempo de
atuacdo depende também da tensédo alternada aplicada nos bornes VA-COMUM, VB-COMUM ou
VC-COMUM do relé para cada fase. A influéncia desta tenséo na curva de atuagao caracteriza
uma tenséo de restricdo que influénciam as correntes de partida dos relés 50, 51 e 67, e segue a

equacao de uma reta.
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Figura 8.7: Curva de atuacao da tenséo de restri¢éo.

Analisando a curva da figura 8.7 de atuacéo da tenséo de restricdo verificamos as condi¢des de
restricdo para a fase A estabelecida na tabela 8.11.

Tenséo aplicada V (V1-V2) Corrente de partida (Ip) Condicéo
0 Vca 0,25x Ip restricdo maxima
> valor do parametro I>F VR 1,00x Ip sem restricdo

Tabela 8.11: Condic¢8es de restricdo para a fase A.

A equacdo 1 da unidade temporizada de tempo dependente de fase é alterada conforme a
equacao 2.

K x dt
t=— — +0 x dt
(equacao 2)
! -
| lpxI| == 1+0,25
v ) )

Onde:
t - tempo de atuacao teorica.
K - constante que caracteriza a curva.
dt - dial de tempo.
I - corrente na entrada do relé.
Ip - corrente de partida.
o - constante que caracteriza a curva.
V - tensdao de restricao.
Vp - tensdo de restricdo plena programada no parametro I>F VR.
) - constante que caracteriza a curva.
B - constante que caracteriza a curva.
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8.5 — Desequilibrio de corrente 46

Relé de desequilibrio de corrente funcao 46.

8.5.1 — Ajustes disponiveis e sinaliza¢do

Esta funcao € habilitada através do parametro HAB-46 programado para ON.
Quando esta funcéo estiver habilitada aparecera no painel do relé, no menu Motor os seguintes

parametros:

== Pextron Controles Eletrénicos

- [m] X

Relé: URP6402-5/6403-5 Loecal: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS |
®

t . 4 OA- 08: [ordem de Servico| DATA: |01/01/2010] I

i e

I
;
Ler Relé Gravar Relé  Ler Arquivo Gravar Arquivo Equipamemoz Solicitante: Responsavel ofou solicitante | PEXTRON

TERMO CONFIGURACOES ENTRADAS SAIDAS GERAL| MOTOR |SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICACAO DNP

"af" se refere & ventilacio forcada.
Habilitar na aba "entradas” em 'E VENTILAGAO"

Motor Imagem Térmica
IEC Habilita 49
InMotor (FLA) 26| A mtds 2 ALM 497 %
AL Drops [50 | % ALM49.2 %
F Q Mat
EI Constantes Témicas
TRBQ (Tstall) s Tou A (TCA) min  TauA(TCA)af 15 | min
TREF (Tstall) 20 s TauH min TauHaf 15 min
TRBFaf |10 | TauP (TCR) min  TauP (TCR)af 45  min
mRs [5_ [iin ImiT AJH Ifin

Partida Prolongada

Habilita 48
OFF o TmaxRB 5 s

Partidas Sucessivas

MNumPartQ
Habilita 66
NumPartF (2|
TbigPS  [30 | min

Desequilibrio de Cormrente
di=>Fip %
di==Ft l:l s

Habilita 46

Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP6402\URP640x_72a250 V5 8 400V _default.rcf)

Reconectando: 0  Tentativas: 0 X RX

Figura 8.8: Pasta MOTOR sinalizando os parametros do desequilibrio de corrente.

Parametro Descricéo

Faixa de ajuste

di>>F ip Desequilibrio de corrente entre fases.

10% ... 50% de In motor

di>>F t Tempo de desequilibrio de corrente entre fases.

0,1...240s

Tabela 8.12: Parametros de ajustes do desequilibrio de corrente.

Nota: Para utilizar a funcao de desequilibrio de corrente por 12 (corrente de sequéncia negativa) desabilitar o checkbox 46 e habilitar as

fundes 50Q e 51Q (os ajustes estdo nos SET).

Serdo comparadas as trés correntes IA, IB e IC. Serdo escolhidas a maior e a menor das trés
correntes e feita a diferenga entre estas. Esta diferenca sera transformado em porcentagem da
corrente nominal do motor, In, e comparado ao valor maximo ajustado.
Caso este desequilibrio permaneca acima deste ajuste por tempo superior ao tempo ajustado
sera sinalizado no painel no LED 46 e em um indicador légico interno.

O direcionamento da saida logica da fungcédo 46 sera executada no parametro Saida\S 46.

Parametro Padrao de ajuste
Corrente de desequilibrio ANSI 46 0,25 A
Tempo de desequilibrio ANSI 46 2,0s

Tabela 8.13: Tabela padré&o de fabrica para a fungéo 46.
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8.6 — Emulacéo de disco de relé eletromecanico

Relé de sobrecorrente temporizado com controle de torque (51C).

8.6.1 — Ajuste do tempo de retorno do disco

A programacdo do parametro é realizada na pasta GERAL do programa aplicativo de
configuracdo e leitura do relé. A figura 8.9 sinaliza o parametro disponivel para a unidade de
sobrecorrente com controle de torque (51C).

= Pextron Controles Eletrénicos - m] x
Relé: |URP6402-5/64035 Local: ‘E‘EXTRON CONTROLES ELETRONICOS | E
L pt o os: DATA  rm—
Ler Relé Gravar Relé Ler Arquivo Gravar Arquive  EQUIDamento: Solicitante: [Responsével efou solicitante | PEXTRO"
TERMO CONFIGURACOES ENTRADAS SAIDAS MOTOR SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2i(52) COMUNICAGAO DNP
Relac3o dos formadores de medica FoapusTes | TREQ @1
Ricen 1 | mieco 1 | me 1| Fnominsl Ffiltro JFibf[0.199 [ IFIt [0.097 |
Sincronismo (25)
F=<<1fp 5685 |F=<1t/10 <<1dF/dt |0 <<1dFP|59.5 |[<<1dFt|1
DeltaF [0.199 |Delta ANG [5 | DefasVAs O-60 O-30 @0 O) =30 O+60 | | | | | | | | | |
F<<2fp|56.5 |F<<2t[0.097 |||<<2dF/dt[0  |<<2dFP[59.5 |<<2dFt[1 \
Delta V' AjustVAs ®1.00001.732 O0577 (3.000
- _ R F=>1fp[62  |F==1t[30  ||[>>1dF/dt[0 |>>1dFP[605 |==1dFt[1 \
Retomno de disco (51C) Alimentacao auxiliar(27-0)
—0 037 Vea | veeziome F>>2fp|66  |F>»2t[0.097 |||>>2dF/dt[0  |>>2dFP[60.5 |>»2dFt[1 \
Tempo check de disjuntor
TE2-BF (50BF)
Detecgao de 2H 78 (Salto Vetorial)
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
Tmp 12t Origem da de (IN) Sobretensio de Neutro por VAs
e INN/D 0=Calculado 1= Medido V=N VAS
Prel2tA GELIE
re D HLTFt HLT Nt HLT GSt Calendario e relégio (Relogio)
Pei2iB [0 0097 | [o097 | [0097 | Ane Més Dia
B - Acertaro Acertaro
Prei2tC l:l Defasar/Ajustar Tensées de Fase | | | ‘ | ‘ relé com relé com
DefasVF O-60 O-30 @ 0 O+30 O+60 Hora Minuto Segundo | datalhora || dalajhora
[] Gravar Prel2t e SetOpen g digitada sistema
AjustVF @1.000 O1.732 Q0577 (3000 | Il I
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextron\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default.rcf)
Reconectando: 0  Tentativas: 0 > RX

Figura 8.9: Pasta GERAL sinalizado com o parametro da unidade de sobrecorrente com controle de torque (51C).

O ajuste esta disponivel no parametro listado na tabela 8.14.

Parametro

Descricéo do parametro

Faixa de ajuste

Tdisco

Tempo de retorno de disco

10s

0,10 ...

Tabela 8.14: Parametro para ajuste da unidade de sobrecorrente

com controle de torque (51C).
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8.6.2 — Funcionamento

O relé pode emular a operacao de retorno do disco de relé eletromecéanico, permitindo otimizar a
coordenacdo da protecdo do relé com relés eletromecanicos para curto evolutivo. O valor
programado no parametro Tdisco € subtraido do tempo de atuacdo calculado na unidade de
sobrecorrente temporizada no caso de repeticdo da falta para simular a operacao do disco do relé
eletromecanico. A figura 8.10 exemplifica a influéncia da posi¢cédo do disco no tempo de atuacéo
de um relé eletromecénico.

situacao 1 situagao 2
o TRIP B TRIP
15s
Q
disco em falta
repouso tempo programado = 15s

atuacdo com tempo de 15s

situagao 3 situacao 4
5s
TRIP TRIP
5s
o o
retorno parcial repeticdo da falta apos atuacao anterior
do disco de 5s tempo programado = 15s

atuagao com tempo de 5s

Figura 8.10: Simulacdo da atuacao de relé eletromecénico.
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